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ISTRUZIONI
Ce MOTORI PER AVVOLGIBILI
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

- Per evitare situazioni di pericolo o malfunzionamento, gli elementi elettrici di comando
collegati al motore devono essere dimensionati in base alle caratteristiche elettriche del
motore stesso.

- | dispositivi di disconnessione devono essere previsti nella rete di alimentazione
conformemente alle regole di installazione nazionali.

- | selettori per I'inversione del senso di rotazione del motore devono essere muniti di
interblocco meccanico.

- Per modificare il senso di rotazione, invertire i conduttori marrone e nero.

- NON collegare due o pill motori sullo stesso selettore (collegamento in parallelo).
In caso di accoppiamento di due motori utilizzare solamente selettori a piti poli.

- NON collegare due o pit selettori sullo stesso motore.

- In caso di utilizzo all'esterno, utilizzare un cavo di alimentazione a designazione
HO5RN-F contenuto di carbonio min 2%.
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Motoricon  Coppia  Velocita di X . . . Comente Potenza Lunghezza

finecorsa nominale  rotazione Gii  Diametro  Tensione Tempo di Tipodi Cavodi o inale assorbita  operatore
. finecorsa  tubo (@) nominale  funzionamento protezione  alimentazione .

meccanico (Nm) (giri/min) (A) W) L1 (mm)

Motore con

portata da 30 17 27 45 230V/50Hz 4min. P44 2mt 11 250 486

30Nm

Motore con

portata da 50 12 27 45 230V/50Hz 4min. P44 2mt 11 250 486

50Nm




SCHEMA ELETTRICO IMPIANTO PUNTO PUNTO

@D 230V 50 Hz
[

1- marrone

2- nero

3-blu

4- giallo-verde
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REGOLAZIONE DEI FINECORSA

Questi motori tubolari prevedono un sistema di finecorsa elettromeccanico che
interrompe I'alimentazione quando I’avvolgibile raggiunge il limite di apertura e di
chiusura. Per regolare questi limiti ed adattarli al caso specifico & sufficiente agire
sulle due viti di regolazione posizionate sulla testa del motore. I limiti di finecorsa
sono preimpostati a circa 3 giri di rullo.

1. Per individuare quale delle due viti utilizzare basta osservare il senso di rotazione
della ghiera finecorsa: se la ghiera finecorsa trascinata dal rullo ruota nella direzione
A, utilizzare la vite di regolazione A per regolare il finecorsa in quel senso. Se la
direzione & opposta (B) utilizzare la vite di regolazione B.

2. Azionare I"avvolgibile nella direzione in cui si vuole regolare il primo finecorsa.
Dopo qualche giro il motore si ferma nel punto finecorsa preimpostato.

3. Ruotare la vite di regolazione adeguata al senso di rotazione (punto 1) nella
direzione + fino al raggiungimento della posizione desiderata.

4. Invertire il senso di rotazione del motore e regolare il secondo finecorsa.

Con
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VITI DI

REGOLAZIONE I CE

GHIERA FINECORSA
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PARTICOLARE FIANCO IN ABS PER CASSONETTI MOTORIZZATI

Cassonetto in EPS 2) Insenatura per Fianco in plastica
passaggio
cavo motore

Motore
per
avvolgibile

Cavo
motore

1) Foro per '

passaggio
cavo motore

NB:
Il cavo motore deve passare obbligatoriamente attraverso i fori previsti sul
fianco, vedi pos.1

Successivamente il cavo deve essere inserito nell’apposita insenatura, vedi pos.2

Queste due semplici operazioni sono necessarie per garantire la validita della
garanzia sulla fornitura dei motori stessi.

Ai fini della garanzia, inoltre, non & consentito installare centraline/relé e altri
sistemi sui fianchi del cassonetto.
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